
附件： 

湖南科技大学 2025年研究生机器人创新设计
大赛获奖名单 

序号 团队名称 项目名称 团队成员 指导老师 获奖等级 

1 电阻队 

护渔智巡--面向生态 

保护的多源信息融合 

反电鱼自主巡检机器人 

彭浩林，陈涛宇， 

傅晶山 
潘昌忠 一等奖 

2 
异构 

无人机对 

基于对数螺旋形曲爪的

无人机山区垃圾拣运 

系统 

陈立煌，周龙华 

胡荣良，曹国庆 
王  汐 二等奖 

3 深海智控 
面向复杂水域的小型 

自主水下机器人 

刘智群，彭思文， 

唐于特 
陈超洋 二等奖 

4 唯明队 

多模态融合-AI算法 

实现伺服系统轨迹优化

设计 

贺  婷，黄志斌，

魏金钊 

文  丽 

李智靖 
三等奖 

5 
深海智鳍

团队 

蓝洋智爪—高压浮沉 

驱动式仿生作业机器人 

刘宇超，孙依凡 

姚朝阳，贺乐君 
习  毅 三等奖 

6 
李老师的

团队 

基于 STM32F407与

YOLO11的楼梯扫地 

机器人设计  

胡泳彬，刘梓枫，

王家富 
李炉焦 三等奖 

 


